Jeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP od
20 do 30% lub powiej 70%, szczegdtowe warunki i wymagania dla tag@jbudowy okrdi SST, zgodnie z PN-S-
06102 [21].
5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycgce rozktadania i zagzczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 ,Podlvadokruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 5.4.
5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinierkewyat odcinki prébne, zgodnie z zasadami
okreslonymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wygamaia ogolne” pkt 5.5.
5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdalymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.6.
6. kontrola jakosci rob6t

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z knwsiVymagania ogdélne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami SST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogo|uid’6.2.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano w $504.04.00
.,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.3.
6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw podano w SST D-04.04.00 ,Bddtva z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.4.
6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudovadpno w SST D-04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.5.
7. obmiar rob6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-0400£6dbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudavkyuszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie.
8. odbidr robdt

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-040&0dbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 8.
9. podstawa pfatndci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— sprawdzenie i ewentuamapraw podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— roziozenie mieszanki,
— zagszczenie rozteonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.
10. przepisy zwazane

Normy i przepisy zwjzane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus¥yymagania ogélne” pkt 10.
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D-04.04.01 PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji teclzniej (SST) $ wymagania ogolne dotygeze wykonania i
odbioru robot zwjzanych z wykonywaniem podbudowy kruszywa naturanggbilizowanego mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdbtowa specyfikacja techniczna stosowangjastiokument przetargowy i kontraktowy przy zlgoamealizacji
robét wymienionych w pkt.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanegohaeicznie.
Ustalenia zawartegsv SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagidee” pkt 1.3.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegthar@cznie - jedna lub wiej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warsfmaosng nawierzchni drogowe;.

1.4.2.Pozostatokreslenia podstawowegszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowaaszyw. Wymagania ogoélne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce rob6t

Og6lne wymagania dotygee robét podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kmus¥Vymagania ogélne” pkt 1.5.
2. materialy

2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev SST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materialem do wykonania podbudowy pomocniczejuskywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
powinna by mieszanka piasku, mieszanki i/liiru, spetniagca wymagania niniejszej specyfikaciji.

Materialem do wykonania podbudowy zasadniczepuskywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie
powinna by mieszanka piasku, mieszanki i/liiru z dodatkiem kruszywa tamanego, speltajwymagania
niniejszych specyfikacji. Kruszywo tamane eqochodzi z przekruszenia ziarwiru lub kamieni narzutowych albo
surowca skalnego.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczysztizghcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.0G@Rolowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaagolne” pkt
2.3.2.
3. sprzet

Wymagania dotycgce sprztu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmalyania ogolne” pkt 3.
4. transport

Wymagania dotycce transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudolwraigzzyw. Wymagania ogolne” pkt 4.
5. wykonanie robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0d00Lodbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04R6dbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.3.
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7.

8.

9.
10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.
19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.
26.
27.

28.
29.

30

10.

PN-B-06714-19
PN-B-06714-26
PN-B-06714-28
PN-B-06714-37
PN-B-06714-39
PN-B-06714-42
PN-B-06731
PN-B-11111
PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-70/8931-06
BN-77/8931-12

Kruszywa mineralne. Badania.a0zanie mrozoodporéc metod bezpdredni
Kruszywa mineralne. Badania.d0zanie zawarfgi zanieczyszczeorganicznych
Kruszywa mineralne. Badania.a0zanie zawarfgi siarki metod bromowg
Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu krzemianowego
Kruszywa mineralne. Badania. Ozamaie rozpadizelazawego
Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w bebnie Los Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane odowe. Badania techniczne
Kruszywa mineralne. Kruszywa naterao nawierzchni drogowychwir i mieszanka
Kruszywa mineralne. Kruszywa tandmeawierzchni drogowych
Kruszywa mineralne. Kruszywa nahgao nawierzchni drogowych. Piasek
Wapno
Materiaty budowlane. Woda do beiaapraw
Drogi samochodowe. Podbudowy z Ywustabilizowanych mechanicznie
Konstrukcje drogowe. Podbudowa ieraehnia z tlucznia kamiennego
Popioty lotne
Cement. Transport i przechowyeani
Kruszywo mineralne. Kruszywo kamie tamane do nawierzchni drogowych
Drogi samochodowe. Oznaczaniedmiika piaskowego
Drogi samochodowe. Oznaczanieutnaztksztatcenia nawierzchni podatnych i padio
przez obejzenie pyt
Drogi samochodowe. Pomiar réeneawierzchni planografem i tat
Drogi samochodowe. Pomiagd&igddatnych ugiciomierzem belkowym
Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

2. Inne dokumenty

31.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygdtsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywa o Wskaznik . ) Minimalny modut odksztatcenia
wskazniku whe Nie | zag:szczeniad nie Maksyma:;nlt(a :@me SPEZyste | mierzony plyy o srednicy 30 cm, MPa
mniejszym mniejszy nk pod kotem, mm
niz, % 40 kN 50 kN od od drugiego
pierwszego obcizenia B
obcizenia &
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykaamicksze odchylenia od olélenych w punkcie 6.4 powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbaicsci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornie gsggzone.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonaaejtwy jest niedopuszczalne.

Jereli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szer@tigrojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyej lezagcym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszeppgbudow przez spulchnienie warstwy na
petry gruba¢ do potowy szerokiei pasa ruchu, doienie materiatu i powtorne zgggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod vegigim grubéci, Wykonawca wykona naprawywodbudowy.
Powierzchnie powinny iynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstavpdpowiedni glebokas¢, zgodnie z
decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiedniziéciwosciach, wyréwnane i ponownie zggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wkasny koszt. Po wwgkiu tych robot nagpi ponowny pomiar i ocena grutm
warstwy, wedtug wyej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa ngnas¢ podbudowy

Jereli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelk&zroboty nieztdne do
zapewnienia wymaganej §tasci, zalecone przez igniera.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawodhudowy tylko wtedy, gdy zar@nie nénosci podbudowy
wynikio z niewlgciwego wykonania robot przez Wykonawgodbudowy.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-0DQ®Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednost obmiarovy jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliaoego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-0000@3/magania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagjrojektows, SST i wymaganiami ltyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly kiymbzytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrci podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9
9.2. Cena jednstki obmiarowej

Zakres czynnii objetych cen jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicpaigano
w SST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego z Hiettat?0% kruszywa famanego stabilizowanego mechaieic
10. przepisy zwizane

10.1. Normy

PN-B-04481

PN-B-06714-12
PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-17
PN-B-06714-18

Grunty budowlane. Badania probekitgr

Kruszywa mineralne. Badania.&0zanie zawarfgi zanieczyszczeobcych
Kruszywa mineralne. Badania.a0zanie sktadu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania.d0zanie ksztattu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania.a0zanie wilgotnéci

Kruszywa mineralne. Badania.a0zanie nagkliwosci
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Badania kruszywa powinny obejmaoir@cers wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do badapetnych powinny b§ pobierane przez Wykonagme sposob losowy w obecéw Inzyniera.
6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwas¢ oraz zakres pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyezch cech geometrycznych podbudowy podano wctaBli

Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszygtabilizowanego mechanicznie

Lp. WyszczegO6lnienie bada Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw
pomiarow
1 | Szeroké¢ podbudowy 10razy nal km

w sposOb agly planografem albo co 20 m4data kadym pasie ruchp

Uksztaltowanie osi w planié* | co 100 m

2 | Réwna¢ podiwna

3 | Réwna¢ poprzeczna 10razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné* 10razy na 1 km
5 | Rzedne wysokéciowe co 100 m

6

7

Gruba¢ podbudowy Podczas budowy w 3 punktach nadej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 400 f
Przed odbiorem w 3 punktach, lecz nie rzadziejas na 2000

8 | Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwdch przekrojach nazka 1000 m
- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach nazke 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i ukszéednia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukéw
poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie miee r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraynikdéw szerokét podbudowy powinna Bywicksza od szerokoi warstwy wyej lezacej o
co najmniej 25 cm lub o waddwskazan w dokumentacji projektowej.

6.4.3.Ré6wna¢ podbudowy

Nieréwnaci podtuzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrovy fatg lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwndci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy fata.
Nieréwndci podbudowy nie magprzekraczé&

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukastinmy by zgodne z dokumentagprojektovy, z tolerangj +
0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Rd&nice pomegdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny przekraéza
1cm,-2cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego paalto
Os podbudowy w planie nie me by przesunjta w stosunku do osi projektowanej @egj niz + 5 cm.
6.4.7.Grubai¢ podbudowy i ulepszonego podio

Grubda¢ podbudowy nie ma sk rézni¢ od grubdci projektowanej o vecej niz:
- dla podbudowy zasadnicz&j10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnaos¢ podbudowy

— modut odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powiriigth zgodny z podanym w tablicy 4,
- ugiccie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno dygodne z podanym w tablicy 4.
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5.5. Odcinek prébny

Jereli w SST przewidziano konieczétowykonania odcinka prébnego, to co najmniej naidudred rozpoogiem
robét, Wykonawca powinien wykoéadcinek prébny w celu:
— stwierdzenia czy spgzbudowlany do mieszania, rozkladania igsmgzania kruszywa jest tawy,
— okreslenia grubéci warstwy materiatu w stanie Azaym, koniecznej do uzyskania wymaganej géobevarstwy po

zag:szczeniu,

- okreslenia liczby przei¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego #veka zagszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinieayé takich materiatdbw oraz sptz do mieszania, rozkladania i
zag;szczania, jakiednla stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyéesi 400 do 800 fn

Odcinek prébny powinien kyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odgimanego przez kyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedzgioiem nagpnej warstwy, powinna lgyutrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest
obowizany napravé wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pereaich. Koszt napraw wyniktych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy obza \Wykonawe robot.
6. kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogolne zasady kontroli jakai rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoid’s.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien wykérmadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robét i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatéw. Badaniadaimny obejmowa wszystkie
wihasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robét

6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.
Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badgrzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowangstchanicznie

Czestotliwos¢ bada

Minimalna liczba badana Mozzkbsa/(;r;alna Fr)zovyijég:ﬁa
Lp. Wyszczegolnienie bada dziennej dzialce roboczej jpe dno ba(\;\g/nli)e (%]p
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 | Zag:szczenie warstwy 10 prébek na 10000 rh

4 | Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 dla kezdej partii kruszywa i przy kalej zmianie kruszywa

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno dygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébléiaygpobierd w sposéb
losowy, z roziaonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badgpowinny by na biegaco przekazywane #ynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiatlavilgotnasci optymalnej, okréonej wedtug proby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 [1] (metoda I1), z toleragei10% -20%.
Wilgotnos¢ nalery okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zag;szczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywssie az do osigniecia wymaganego wskaika zagszczenia.
Zagszczenie podbudowy nale sprawdzé wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy przepsdzenie
badania jest nienibwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, konéraag:szczenia naley oprz€ na metodzie obgien
phtytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziegmaz na 5000 fnlub wedtug zaledelnzyniera.
Zag:szczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezpalena za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modtdo
pierwotnego modutu odksztatcelfitajest nie wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

E:
Eq

< 22
6.3.5.Wiasciwosci kruszywa
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b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

c) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtainych do zagszczania. W miejscach trudno dgstych
powinny by stosowane zggzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub male walibracyjne.

4. transport

4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagaridneg pkt 4.
4.2, Transport materiatow

Kruszywa mana przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzaagh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiafaaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
5. wykonanie robét

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-0@0QMWymagania ogoine” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podiaze pod podbudogpowinno spetni@wymagania okrdone w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem
i zagzszczeniem podi@” i SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna Byitozona na podizu zapewniajcym nieprzenikanie drobnychastek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania rigleprawdzt wzorem:

D15

<5 (@)
d 85
w ktorym:
D45 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przecho82Xiarn warstwy podbudowy lub warstwy gcisapcej, w
milimetrach,

dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktére przecho82&iarn gruntu podi@, w milimetrach.
Jereli warunek (1) nie ma by¢ spetniony, naliey na podiau utazy¢ warstwe odcinajica lub odpowiednio dobran
geowtdknirg. Ochronne wigciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychstek gruntu, wyznaczaest warunku:

d 50
090

<12 @)

w ktorym:
dsp - wymiar boku oczka sita, przez ktore przecho@A4/®6ziarn gruntu podi@, w milimetrach,
Ogo - umownasrednica poréw geowtdkniny odpowiadeg wymiarom frakcji gruntu zatrzynaga s¢ na geowtdkninie w
ilosci 90% (m/m); warté parametru § powinna by podawana przez producenta geowtdkniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowapadbudowy powinny byywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ¢dach réwnolegltych do osi drogi, lub w inny spos6b
zaakceptowany przez4yniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utfivaaé nachgniccie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w
odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanlk kruszywa acisle okre&lonym uziarnieniu i wilgotn&i optymalnej naley wytwarza w mieszarkach
gwarantujcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna koniecznié zapewnienia jednorodéa nie dopuszczasi
wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczedolitgkcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniwipoa by od
razu transportowana na miejsce wbudowania w tals@p aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinnadsozktadana w warstwie o jednakowej grétiptakiej, aby jej ostateczna grbo
po zagszczeniu byta réwna grukm projektowanej. Grukig pojedynczo ukltadanej warstwy nie magrzekracza20 cm po
zag:szczeniu. Warstwa podbudowy powinna byztazona w sposdb zapewniay osigniccie wymaganych spadkow i
rzednych wysokéciowych. Jeeli podbudowa skiadaest wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to k@da warstwa powinna
by¢ wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkégdngzh wysokéciowych. Rozpoagie budowy
kazdej nastpnej warstwy mege nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyimera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gszrzania powinna odpowiadailgotnasci optymalnej, okrdone;
wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1]t6da I1). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinessté osuszony
przez mieszanie i napowietrzaniezelewilgotnas¢ mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej o 20% jej waiti
mieszanka powinna By wilzona okrélong iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gilgetmosé
mieszanki kruszywa jest vgza od optymalnej o 10% jej waity mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinidpawiadé przyjetemu poziomowi
wskaznika ngnasci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw praezorgych na podbudowy wykonywane matsthbilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbudevzasadnicz (gérm warstwe) lub podbudow jednowarstwowy
1-3 kruszywo na podbudevwpomocnicz (dolrg warstve)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadgiagta i nie mae przebiegaod dolnej krzywej granicznej uziarnienia do
gornej krzywej granicznej uziarnienia rgigdnich sitach. Wymiar najgkiszego ziarna kruszywa nie peoprzekracza2/3
grubdici warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetntavymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Lp. Wyszczeg6lnienie Kruszywa naturalne Badania
wihasciwosci Podbudowa wedtug
zasadniczapomochiczg

1 | Zawartd¢ ziarn mniejszych %i0,075 mm, % (m/m) od2dold?2 do12] PN-B-06714-15[3]

2 | Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), nie ygej niz 5 10 PN-B-06714-15 [3]

3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych 35 45 PN-B-06714-16 [4]
%(m/m), nie wgcej niz

4 | Zawart@¢ zanieczyszczeorganicznych, %(m/m), nie wéej niz . . PN-B-04481 [1]

5 | Wskanik piaskowy po piciokrotnym zagszczeniu metadl lub o0d 30 do od 30 do [ BN-64/8931-01 [26]
Il wg PN-B-04481, % 70 70

6 | Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
a)scieralnag¢ catkowita po petnej liczbie obrotéw, nieesej niz 35 45
b) scieralng¢ czséciowa po 1/5 petnej liczby obrotéw, nieesgj 30 40 PN-B-06714-42 [12]
niz

7 | Nasikliwos¢, %(m/m), nie wgcej niz o5 4 PN-B-06714-18 [6]

8 | Mrozoodporné&t, ubytek masy po 25 cyklach zarrmaia, PN-B-06714-19 [7]
%(m/m), nie w¢cej niz 5 10

9 | Rozpad krzemianowyzelazawy 4cznie, % (m/m), nie wcej i i PN-B-06714-37 [10]
niz PN-B-06714-39 [11]

10 | Zawarté¢ zwigzkOw siarki w przeliczeniu na S3%(m/m), nie PN-B-06714-28 [9]
wiecej niz 1 1

11 | Wskanik nosnosci wy mieszanki kruszywa, %, nie mniejszy
niz: a) przy zagszczeniud = 1,00 80 60
b) przy zagszczeniud> 1,03 120 - PN-S-06102[21]

2.3.3.Materiat na warstevodsiczajca

Na warstw odgczapca stosuje si:
— zwir i mieszank wg PN-B-11111 [14],
— piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4.Materiat na warstgodcinajica
Na warstw odcinajica stosuje si:
— piasek wg PN-B-11113 [16],
— miatwg PN-B-11112 [15],
2.3.5.Woda
Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250 [20].
3. sprzet
3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przygpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowangechanicznie powinien wykaza
sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposych w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny zapewi
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotoiooptymalnej,
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D-04.04.00 PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghhicznej (SST)aswymagania ogolne dotygze wykonania i
odbioru robét zwgzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabii@oych mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegébtowa specyfikacja techniczna stosowangjastiokument przetargowy i kontraktowy przy zlgoa
realizacji robét wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dogyzasad prowadzenia rob6t zamanych z wykonywaniem
podbudoéw z kruszyw stabilizowanych mechaniczniePMgS-06102 [21] | obejmyjSST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabitinego mechanicznie.

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonujemjodnie z ustaleniami podanymi w

dokumentacji projektowej, jako podbudgpomocnicz i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych konstrukc;ji
nawierzchni podatnych i potsztywnych [31].
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczolggajcy na odpowiednim zggzczeniu w optymalnej wilgotdci
kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2 Pozostat®kreslenia podstawowegszgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defimig)i

podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” phtdraz w SST dotygeych poszczegdinych rodzajéow podbudow z
kruszyw stabilizowanych mechanicznie:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego z Hietat20% kruszywa tamanego stabilizowanego mechaiaic
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotyseze rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogghie’.5.
2. materialy

2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padar SST D-00.00.00
SWymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw
Materiaty stosowane do wykonania podbudéw z knwsstabilizowanych mechanicznie podano w SST
dotyczcych poszczegdélnych rodzajéw podbuddw:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego z Hietat20% kruszywa tamanego stabilizowanego mechaigic
2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oktena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnaéé miedzy krzywymi granicznymi
pdl dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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profilowanie dna koryta lub podta,

zag:szczenie,

utrzymanie koryta lub podia,

przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teckanig.

10. Przepisy zwizane

wh

Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probektgrun

PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie wilgotnéci

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie tnamtiksztatcenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez obaizenie piyt

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rédgnoawierzchni planografem i tat

BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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Uksztattowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej kr@dziach dla autostrad
planie” i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

7 Zag:szczenie, wilgotni@ | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leczzadziej
gruntu podiaa niz raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i ukgatednia osi w planie natg wykon&
w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokéc¢ koryta i profilowanego podi@a nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5
cm.

6.2.3.ROwnaGi¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwndci podtwne koryta i profilowanego podta naley mierzy¢ 4-metrowy fata zgodnie z normBN-
68/8931-04 [4].

Nieréwndci poprzeczne naly mierzyt 4-metrovy tata.

Nieréwndci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentagprojektows z tolerancj +
0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Rd&nice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podta i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1 cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej @egj niz + 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub wtej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zagszczenie koryta (profilowanego pog)

Wskanik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéookrelony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien &y
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego z@gzczenia stosujecgporéwnanie wartei modutdw odksztalcenia, to wafto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztacekrelonych zgodnie z noralBN-64/8931-02 [3] nie powinna by
wieksza od 2,2.

Wilgotnoi¢ w czasie zagszczania nafgy badé wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé gruntu podiga powinna
by¢ réwna wilgotngci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podtaa)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujieksze odchylenia cech geometrycznych od éémgch w punkcie 6.2
powinny by naprawione przez spulchnienie debgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne gsagzenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonaaegtwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robo6t

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-00Q8\magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovy jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. Odbidr robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-0000@%/magania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projelf&ST i wymaganiami ltyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleravgcjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.
9. Podstawa ptfatnéci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy platrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fikoryta obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rophamiem,
— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntéradki transportowe i odwiezienie na odkiad lub masy
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Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powirbig¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacijjgktowej
i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na adklv miejsce wskazane przezyniera.
Profilowanie i zagszczenie podi@ naley wykona& zgodnie z zasadami oklenymi w pkt 5.4.
5.4. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przyapieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysicze

Po oczyszczeniu powierzchni pationaley sprawdzt, czy istniegce rzdne terenu umidiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych¢dnych podiaa. Zaleca gj aby rzdne terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5
cm wyzsze nk projektowane rgine podiaa.

Jereli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystlja zanzenia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchmiodiaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez Irzyniera, dowieé¢ dodatkowy
grunt spetniajcy wymagania obowrujace dla gornej strefy korpusu, witd koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokéciowych i zagsci¢ warstve do uzyskania warkoi wskanika zagszczenia, okigonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa réwniarki. Scigty grunt powinien b wykorzystany w robotach ziemnych
lub w inny spos6b zaakceptowany przeziiera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zaggzczanie podia naley
kontynuowa do osjgniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kaiMg zag:szczenia naley
okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podiea (ls)

Minimalna warté¢ | dla: Innych drég
Strefa korpusu Ruch mniejszy od#iiego
Goérna warstwa o gruba 20 cm 1,00
Na gkbokdsci od 20 do 50 cm od
powierzchni podioa 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tway podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia,
kontrok zagszczenia nafy oprzé€ na metodzie obgien plytowych. Naley okreli¢ pierwotny i wtorny modut
odksztatcenia podi@ wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego np@nego modutu odksztalcenia nie powinien
przekracza2,2.

Wilgotnas¢ gruntu podiaa podczas zagzczania powinna lyrowna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20%
do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno léyutrzymywane w dobrym stanie.

Jereli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do ukladania warstw nawierzchnpdwinien on zabezpieczyodiae przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez rgeahie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przemiera.

Jereli wyprofilowane i zagszczone podige ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladkeiejnej warstwy
maozna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Irzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeanézlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napfawkona on na wkasny koszt.

6. Kontrola jakos$ci rob6t

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakei rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogofid’s.
6.2. Badania w czasie robo6t

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zagczenia koryta i
wyprofilowanego podiza podaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwoi¢ oraz zakres bada pomiar6w wykonanego koryta i wyprofilowanego foie
Lp. WyszczegOdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiarow bada i pomiarow
1 | Szerokéc koryta 10razy na 1l km
2 | Réwna¢ podiwna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzecznk 10 razy na 1 km
- co 25 m w osi jezdni i na jej kr@aziach dla autostrad i
5 | Radne wysokéciowe drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
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D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towe specyfikacfitécznej (SST)swymagania dotyece wykonania i odbioru
robo6t zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniepagszczaniem podi@ gruntowego.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegébtowa specyfikacja techniczna stosowangjastiokument przetargowy i kontraktowy przy zlgoa
realizacji robét wymienionych w pkt 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dogyzasad prowadzenia rob6t zmanych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do wenia konstrukcji nawierzchni wykonanie koryta: 784, profilowanie i zagszczanie podia —
4475 .

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreilenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjambganymi w
SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D-00.00.00 ,\Wymagania ogghhé’1.5.
2. Materialy

Nie wystpuja.
3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przygpujacy do wykonania koryta i profilowania pod#powinien wykazasic mazliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu:
— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z éie ustawianym lemieszem;zynier maze dopyci¢ wykonanie koryta i
profilowanie podi@ga z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmgstopadle do kierunku pracy maszyny,
— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywammskich koryt),
— walcdw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygjn.
Stosowany spet nie maze spowodowaniekorzystnego wptywu na véieiwosci gruntu podtaa.
4. Transport

4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu

Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagarined pkt 4.
4.2, Transport materiatow

Wymagania dotycge transportu materiatow podano w SST D-04.02.6041D2.02, D-04.03.01 pkt 4.
. Wykonanie robét

(621

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-0@0QMWymagania ogoine” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygti¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia bezpérednio przed
rozpoczciem robo6t zwgzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wicirgisze przyspienie do wykonania koryta oraz
profilowania i zagszczania podta, jest maliwe wytacznie za zgaginzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym Kkorycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtau nie mae odbywé sic ruch budowlany,
niezwihzany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowakiaryta w planie i profilu powinny kiywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig& w osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przezAyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinnmazliwia¢ nacihgniecie sznurkéw lub linek
do wytyczenia robét w odgiach nie wgkszych nk co 10 metréw.

Rodzaj spretu, a w szczegélrdoi jego moc naley dostosowado rodzaju gruntu, w ktérym prowadzongaboty i
do trudndci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szerokdnie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku rob6t o matym zagr&posob wykonania musidgaakceptowany przezyniera.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Og6lne zasady wykonyavanac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwgpsGtowny Urzid Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pazi@GiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgéciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne38{1983.

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUT®83.

Nogoh,whE
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Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasytw stosunku do dokumentacii projektowej nieerm¢ wieksze ni
3 cmdla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cnpaiastatych drég. Rdne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy
z doktadnécig do 1 cm w stosunku dogdnych niwelety okrédonych w dokumentacji projektowe;.
Do utrwalenia osi trasy w terenie nalery¢ materiatdw wymienionych w pkt. 2.2.
Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowcgaly Wykonawca robét zagpt je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonych poza granlot.
5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzerie krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robdt), zgodnie z dokumendgmjojektova oraz w miejscach wymagajych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscachcag@wanych przez igniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypdw i wykopow natg stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nigle
stosowd w przypadku nasypéw o wysala przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gidszych nt 1 metr. Odleghe miedzy
palikami lub wiechami naly dostosowado uksztattowania terenu oraz geometrii trasy alnaj Odlegtdc ta co najmniej
powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utivaia¢ wykonanie nasypow i wykopéw o ksztatcie zgodnym z
dokumentagj projektovs.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych najewyznaczy jego potgenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow okétajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegébngrzyczotkéw i filarow mostow i
wiaduktow.
W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prigala powinna zawietzaopis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektéw.
Polazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslong w punkcie 5.4.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakei rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogojid” 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrok jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wysaowych naley
prowadzé wedtug ogodinych zasad oklenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4%) zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt. 5.4.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00Q0\Wymagania ogdine” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarovy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwgzanych z wyznaczeniem obiektow jestsce obmiaru robdt mostowych.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00\@6nagania ogéine” pkt. 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbidr robot zwgzanych z odtworzeniem trasy w terenie ¢gage na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjhéhre Wykonawca przedktadazymierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy platrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktdw gtéwnych osi trasyktow wysokéciowych,
— uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysésiowych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyazeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochratta przed zniszczeniem i oznakowanie utatyg@jodszukanie i
ewentualne odtworzenie.
Ptatnd¢ rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jegauy koszcie rob6t mostowych.
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Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jejkpdw wysokdciowych powinien gwarantowaizyskanie
wymaganej dokfadrigi pomiaru.
4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w SST D-00.00.00 , Wymaganidne( pkt. 4.
4.2, Transport sprzetu i materiatéw

Sprz:it i materiaty do odtworzenia trasy ma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0I0QMWymagania ogoine” pkt. 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboygiujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien pagepd Zamawiajcego dane zawiekgje lokalizag i
wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamaeégjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne niegtine do szczegbétowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posisgtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinform@évmazyniera o wszelkich blach wykrytych w wytyczeniu punktow
gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczyche@y te powinny by usungte na koszt Zamawigjego.

Wykonawca powinien sprawdztzy rz:dne terenu okéone w dokumentacji projektowej ggodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste ktdne terenu istotnie #@ig sic od rzdnych
okreslonych w dokumentaciji projektowej, to powinien paddmé o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed paogjiem odpowiedniej decyzji przezaymiera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynicg
z r&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowajdnych rzeczywistych, akceptowane przeziera,
zostal wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim
przypadku obaizg Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktore bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpgy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez lryniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i pungtygrednie osi trasy musby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktow. Forma i wzér tych oznatcze
powinny by zaakceptowane przezimiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochyevszystkich punktdw pomiarowych i ich oznatxe czasie trwania
robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zama&jo zostanzniszczone przez Wykonagéwiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest koniecio dalszego prowadzenia robdét, to zastae odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznerdlaigtowej realizacji robét nalg do obowgzkdéw Wykonawcy.
5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osiaiy i punktéw wysokaciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pavy by¢ zastabilizowane w spos6b trwaly, przyeiu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, azaklowgzane do punktéw pomocniczych, paaych poza grancrob6t
ziemnych. Maksymalna odlegtopomicdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysolkoiowe (repery robocze) wzdtosi trasy drogowej, a tak
przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegks miedzy reperami roboczymi wzdtdrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyddf0 metréw,
natomiast w terenie falistym i gérskim powinna legpowiednio zmniejszona, zatée od jego konfiguracji.

Repery robocze nafg zalazy¢ poza granicami rob6t zgdaanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzyszcych. Jako repery robocze ama wykorzystéa punkty state na stabilnych, istrjeych budowlach wzdiutrasy
drogowej. O ile brak takich punktow, repery robonaésy zatary¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wsgiy wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezyhiera.

Rzedne reperéw roboczych najeokreila¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stogigj niwelacg podwojrg w nawizaniu do reperow patwowych.

Repery robocze powinny byyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawiggajwyrane i jednoznaczne oltenie
nazwy reperu i jego eznej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentacprojektowy oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiagego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjipwowej albo innej osnowy geodezyjnej, cloaej w
dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gléwnych i w punktackrednich w odlegléci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, leiezrzadziej ni co 50 metrow.
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D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacjitécznej (SST)swymagania dotyee wykonania i odbioru
rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdysokaciowych.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stosowangjestiokument przetargowy i kontraktowy przy zkaoa
realizacji robét wymienionych w pkt 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zmanych z wszystkimi
czynndciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu ttisgowej oraz potgenia obiektéw
inzynierskich na odcinku 0,990km i wykonanie mapy @gzgfhej.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysalaowych

W zakres rob6t pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysaiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysakavego punktow gtdwnych osi trasy i punktow wysakowych,
b) uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzegde osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysétiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrarta przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdtviakecy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzemiznaczenia osi obiektu i punktow wysétiowych,
zastabilizowanie ich w sposéb trwaty, ochy@rh przed zniszczeniem, oznakowanie w sposéb ity odszukanie i
ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuovedméktu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania osi trasylqy kierunkowe oraz pogtkowy i konicowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoéine” pit. 1
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce rob6t

Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogghke"1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padarSST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt. 2.
2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dtégookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gramibot ziemnych, wasiedztwie punktdw zatamania trasy, powinny énie
srednie; od 0,15 do 0,20 m i diugbod 1,5do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugd okoto 0,30 m, a
dla punktéw utrwalanych w istnigjej nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i diugéei od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie diugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogdine wymagania dotygze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt.
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysclavych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tadmy stalowe, szpilki.
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Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattoywodstaw ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kmgzsowej fedzie uwzgtdniat wszystkie czynndi,
wymagania i badania sktadeg st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projetds.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétlbobejmowa:
— robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartas¢ zwytych materialtdw wraz z kosztami zakupu, magazymisyeewentualnych ubytkdw i transportu na teren
budowy,
— wartas¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z oba@ujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie najewliczat podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-00.00.00

Koszt dostosowaniaesdo wymaga warunkéw umowy i wymagaogoélinych zawartych w D-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okidone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione vetoogsie.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi ingigfami projektu organizacji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczenlenpii projektu Irkynierowi/Kierownikowi projektu i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnig/nikajgcych z posipu robaot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowani@wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietstesa ruchu,

(c) optaty/dziezawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgavikow, barier, oznakowei drenau,

() tymczasow przebudow urzzdzen obcych.

Koszt utrzymania objazddw/przejazdbw i organizagihu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustinitymczasowych oznakowg@ionowych, poziomych, bariegwiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizatjchu obejmuje:
(a) usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. przepisy zwizane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (DNr 89, poz. 414 z gdiejszymi zmianami).

2. Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2f201 r. w sprawie dziennika budowy, mata rozbiérki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidz(e. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).
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Gotowa¢ danej czsci robét do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem doemtika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem lzyniera/Kierownika projektu. Odbiéreldzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpi@j jednak nt w
ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikatuyd powiadomienia o tym fakcie 2gniera/Kierownika projektu.
Jakd¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia #ynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajcych komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powiav konfrontacji z
dokumentagj projektovg, SST i uprzednimi ustaleniami.
8.3. Odbiér czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie floi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru agciowego robot dokonuje
sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dbbb6t dokonuje bynier/Kierownik projektu.
8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie raestggo wykonania rob6t w odniesieniu do icdipjakasci i
wartasci.

Catkowite zakéczenie robot oraz gotow®do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagwwpisem
do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomienienpimie o tym fakcie layniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robét ngst w terminie ustalonym w dokumentach umowy,decod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakozenia robét i przyggia dokumentoéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznacpozez Zamawiggego w obecnii Inzyniera/Kierownika
projektu i Wykonawcy. Komisja odbiesaj roboty dokona ich oceny jakiowej na podstawie przecdonych dokumentéw,
wynikéw bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodciovykonania robét z dokumentagrojektovy i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapsknarealizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania rolaGpetniajcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robo6t pagowych lub rob6t uzupetnigjych w warstwigcieralnej
lub robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czydcia ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez korgjsie jakd¢ wykonywanych rob6t w poszczegdinych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumegfagjektovs i SST z uwzgjdnieniem tolerancji i nie ma gkszego wptywu
na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiésigo ruchu, komisja dokona paiten, oceniajc pomniejszomwartasé
wykonywanych robo6t w stosunku do wymagmizyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru aztaégo robot jest protokdt odbioru ostatecznegétrob
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaxaego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobpaviy przygotowanasgpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektovg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatko\esli zostata spormdzona w trakcie
realizacji umowy,
szczegO6towe specyfikacje techniczne (podstawovaekardentow umowy i ew. uzupetniag lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiar6w kontrolnych oraz bafidaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodrgi lub certyfikaty zgodnici wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
opini¢ technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikéw badiapomiaréw zajczonych do dokumentow
odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robo6t towarzggzh (np. na przefenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazahich robét wiécicielom uradze,
9. geodezyjn inwentaryzag powykonawcg robo6t i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnsgimtaryzacji powykonawcze;.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wegem przygotowania dokumentacyjnego nidglbgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z \Wigkazy wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét
Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetniag kzda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiagego.
Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzmgghcych wyznaczy komisja.
8.5. Odbiér pogwarancyjny

NookswhN

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytiotr zwizanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gneypym.

Odbior pogwarancyjnydaizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektwzgkdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,Odbiér ostateczny robot”.

9. podstawa pfatndci
9.1. Ustalenia ogdlne
Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykooaa jednostk obmiarove ustalon dla
danej pozycji kosztorysu.
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Dokumenty budowy éilg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavigerhbezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetls zawsze dogpne dla liayniera/Kierownika projektu i przedstawiane do yayl
nazyczenie Zamawiggego.

7. Obmiar robdt
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dobntacy projektovs i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdenaieniu Irkyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmnee8 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do kgizki obmiardw.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) védiach podanych Wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST
nie zwalnia Wykonawcy od oboyzku ukaiczenia wszystkich robot. 8lne dane zostgnpoprawione wg instrukcji
Inzyniera/Kierownika projektu na gmie.

Obmiar gotowych roboétédolzie przeprowadzony z ggtaicia wymagag do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy
lub w innym czasie oké®nym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawinzyniera/Kierownika projektu.
7.2. Zasady okrélania ilosci robot i materiatow

Diugcici i odlegiaci pomidzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdidinii
osiowe;.
J&li SST wigiciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, objosci beda wyliczone w m jako diugdé
pomnaona przezredni przekro;.
llosci, ktére maj by¢ obmierzone wagowogha wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganB&ii.
7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétlgbzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.
Urzagdzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdeeli urzzdzenia te lub spex wymagag
bada atestuicych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzdzenia pomiarowegoly przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tiavan
robot.
7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje adzenia wagowe odpowiadag odnénym wymaganiom SST dBlzie
utrzymywa to wyposaenie zapewnigi w sposob agly zachowanie dokltaddol wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary ledg przeprowadzone przedegsziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotkaea w przypadku
wystepowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzagsw czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadza; sirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne oéfigzleda wykonane w spos6b zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub etmsci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie ksizki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdy¢ doliczone w formie oddzielnego zefnika do ksjzki
obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodnionyzyimerem/Kierownikiem projektu.

8. odbidr robot
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznasei od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegaastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbidr robo6t zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdi jakosci wykonywanych robot,
ktére w dalszym procesie realizacji ulgegakryciu.

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie udiioviajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlip®stpu robot.

Odbioru robét dokonuije iynier/Kierownik projektu.
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Produkty przemystowe muszosiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezgby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikdw tych badaeds dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetgidych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawrginowizujgcym Zamawiajcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy @ okresu gwarancyjnego. Odpowiedzianaa prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z oba&ujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyella dokonywane na higco i bedg dotyczy przebiegu robét, stanu bezpietzsva
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejrstroudowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datiego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatsuaap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskal®wego. Zapisy ¢tlg czytelne, dokonane trwatechnilg, w porzdku
chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zakczone do dziennika budowy protokoty i inne dokuryelmida oznaczone kolejnym numerem gainika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalg wpisywa w szczegoIngi:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamavgieggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez mgniera/Kierownika projektu programu zapewnieniafaki harmonogramoéw robét,

— terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczeg6lnych elementéw robdét,

— przebieg robét, trudioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lryniera/Kierownika projektu,

- daty zaragdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robét zand@jch i ulegajcych zakryciu, ogciowych i ostatecznych odbioréw robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robo6t podlagggh ograniczeniom lub wymaganiom
szczeg6Iinym w zvgzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkdéw geotechnicznych z ich apisedokumentaciji projektowej,

— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przediakcie wykonywania robét,

— dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,

— dane dotycgre jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przepadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegoéinych elementéw budowli z poeim, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydab przediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Iyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika dowgl Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyimera/Kierownika projektu do ustosunkowania. $trojektant
nie jest jednak strgrumowy i nie ma uprawniedo wydawania poleé/Nykonawcy robét.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementéw robét.
Obmiary wykonanych robét przeprowadza \si sposob aigly w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje do kgki
obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodeo lub certyfikaty zgodnéi materialdw, orzeczenia o jalm
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki baddykonawcy ledg gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakai. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny léyudostpnione na kade zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza soprécz wymienionych w punktach (1) - (3) rasiace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne uryasywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoly z narad i ustale
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
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Minimalne wymagania co do zakresu hadach czstotliwos¢ 53 okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam dlaae, Irzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres kortriest konieczny, aby
zapewnt wykonanie rob6t zgodnie z umew

Wykonawca dostarczy gnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i spret
badawczy posiadawazng legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglaymaganiom norm oké&@jacych
procedury bada
Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie€ nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcii.

Inzynier/Kierownik  projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnigciach dotycacych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelurhgiod
badawczych. Jeli niedocagniccia te leda tak powane, ze mog wpltymé¢ ujemnie na wyniki bade Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzymazycie do rob6t badanych materialtdw i dégiuje do uycia dopiero wtedy, gdy
niedocagniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosfaosungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakdych
materiatow.

Wszystkie koszty zwkzane z organizowaniem i prowadzeniem lhadaterialdéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki kedg pobierane losowo. Zalecae sitosowanie statystycznych metod pobierania probeértych na zasadzige
wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgc z jednakowym prawdopodoligtwem wytypowane do baibla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probekds dostarczone przez Wykonawt zatwierdzone przez tyniera/Kierownika
projektu. Probki dostarczone przez Wykonawdo badéa wykonywanych przez hyniera/Kierownik projektu éxa
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakwapy przez layniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Izyniera/Kierownika projektu Wykonawcadrie przeprowadZadodatkowe badania tych materiatow,
ktére budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zogtanzez Wykonawg usunéte lub ulepszone z
wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badaokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzerséetek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamawigyj.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomianedy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @k, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzmiera/ Kierownika projektu.

Przed przygpieniem do pomiarow lub baflawykonawca powiadomi ftyniera/ Kierownika projektu o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykongimiaru lub badania, Wykonawca przedstawi &@ipiich wyniki do
akceptacji Inyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami bada jak
najszybciej, nie piej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jgkn
Wyniki bada (kopie) lkedg przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, prigorzaaprobowanych.
6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokoramia kontroli, pobierania probek i badania matéwav
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawpeoducent materiatdw powinien udzéefhu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokoneg weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegzgz Wykonawe,
poprzez midzy innymi swoje badaniactizie oceni& zgodnd¢ materiatéw i robét z wymaganiami SST na podstawie
wynikéw wtasnych badakontrolnych jak i wynikéw badedostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiefgrobki materiatow i prowadzbadania niezalmie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to tynier/Kierownik projektu
oprze s} wylgcznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgaminoateriatéw i rob6t z dokumentagprojektovs i SST.
Moze réwnie: zleci, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych hadiezalenemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite kosztywpdrnych lub dodatkowych bafid pobierania probek poniesione
zostag przez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mge dopuyci¢ do wycia tylko te materialy, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieartwa wykazujcy, ze zapewniono zgodid z kryteriami technicznymi okénymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych a#agciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaract zgodndci lub certyfikat zgodneci z:
— Polsky Normg lub
— aprobad techniczg, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtaiskiej Normy, jeeli nie g objete
certyfikacp okreslong w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumesfywvymagane przez SST,4da partia dostarczona do rob6t
bedzie posiadate dokumenty, okéajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.
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5. wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragétinie z warunkami umowy oraz za jakeastosowanych
materiatow i wykonywanych robét, za ich zgoéih@ dokumentagj projektovg, wymaganiami SST, PZJ, projektem
organizacji rob6t opracowanym przez Wykonawtaz poleceniami ltyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metgdypnywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyez@nplanie i wyznaczenie wysade wszystkich elementéw
rob6t zgodnie z wymiarami i ¢gdnymi okrglonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanyna pimie przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Bltedy popetnione przez Wykonagev wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosjamsunéte przez Wykonawcna
whasny koszt, z wyjtkiem, kiedy dany hid okaze st skutkiem bfdu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na
pismie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wyswokprzez Iryniera/ Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdo za ich doktadng:.

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatléw i elementdhot keda
oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji projekfoiver SST, a take w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizymier/Kierownik projektu uwzgdni wyniki bada materiatow i rob6t, rozrzuty
normalnie wysipujace przy produkcji i przy badaniach materialtdwswiadczenia z przeso, wyniki bada naukowych
oraz inne czynniki wptywafe na rozwzamn kweste.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny kywykonywane przez Wykonawcw czasie okrdonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod gtbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego typdniesie Wykonawca.

6. kontrola jakosci robét
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowiany opracow@ i przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika projektu program
zapewnienia jakai. W programie zapewnienia jadad Wykonawca powinien okgi¢, zamierzony sposéb wykonywania
robét, maliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét @méupcy wykonanie rob6t zgodnie z dokumengac)
projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jad@ powinien zawier&

a) cz:$¢ 0golny opisupca:

- organizag} wykonania robét, w tym terminy i sposob prowadaenbot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposob zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

— wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jake terminowa¢ wykonania poszczegélnych elementéw robot,

— system (spos6b i procegluproponowanej kontroli i sterowania jaék@ wykonywanych robét,

— wyposaenie w spret i urzgdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasmego lub laboratorium,

ktéremu Wykonawca zamierza ziepirowadzenie bada,

— sposob oraz foren gromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis pomiar6w, nastaw mechanizmo
sterujcych, a take wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesibriologicznym, proponowany
spos6b i forma przekazywania tych informaciji zgnierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegdtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techyiozioraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoipisiezy,
kruszyw itp.,

— sposobb zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przeth ittawtasciwosci w czasie transportu,

— sposob i procederpomiaréw i bada (rodzaj i cestotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdw, wagzania mieszanek i wykonywania
poszczegolnych elementéw robaét,

— sposbb pogpowania z materialami i robotami nie odpowigdgini wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli rob6t dgizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatlwora jakosé
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok rob6t i jakdci materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wjczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie gdzenia niezédne do pobierania
probek i bada materiatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli zyimer/Kierownik projektu mege zaada® od Wykonawcy
przeprowadzenia bafiav celu zademonstrowanige poziom ich wykonywania jest zadowatj.

Wykonawca bdzie przeprowadZapomiary i badania materialdbw oraz robét zstatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyrdokumentacji projektowej i SST
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tych materiatéw do innych robétzrtie dla ktdrych zostaty zakupione, to koszt tychamialdw zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przezAyniera/Kierownika projektu.
Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdugie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaawkonuje na
wihasne ryzyko, licgc sk z jego nieprzygciem, usurgciem i niezaptaceniem
2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigdnmjazliwosé¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadoniimera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co nagn3 tygodnie
przed uyciem tego materiatu, albo w okresiez#tmym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie lbaggmaganych
przez Irkyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowaogizaj materiatu nie nie by¢ p&zniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane raterlo czasu gdyeala one uyte do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly mkaos¢ i wkasciwosci | byty dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatédglzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z leynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bugev miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe i zaakceptowanych przezzymiera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwornie materiatow magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Préikterialdw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wyniki tych kontroli lzdg stanowé podstaw do akceptacji ok&tonej partii materiatow pod wzgdem jakdci.

W przypadku, gdy trynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekajvytworni, musz by¢ spetnione
nas¢pujace warunki;

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdw w
czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dogp, w dowolnym czasie, do tychesezi wytworni, gdzie odbywa si
produkcja materiatdbw przeznaczonych do realizabjot,

¢) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayiniera/Kierownika
projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspelegida w tych miejscach.

3. sprzet

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spizi, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jakas¢ wykonywanych robot. Spgzuzywany do rob6t powinien léyzgodny z ofert Wykonawcey i powinien odpowiada
pod wzgédem typow i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekci@nizacji robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku uatalv wymienionych wyej dokumentach, spgzpowinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadamgtmkngmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniackyhiera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndciag Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma bytrzymywany w dobrym stanie i gotosad
do pracy. Powinien l&yzgodny z normami ochrordyodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy #gnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw poerdzajcych dopuszczenie
sprztu do wytkowania i badéa okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwow@sprz:t jak rowniez naprawié lub wymieni& sprzt niesprawny.

Jereli dokumentacja projektowa lub SST przewiduiazliwos$é wariantowego tycia sprztu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomizymiera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybouzyska jego akceptagprzed
uzyciem spretu. Wybrany spra, po akceptacji liyniera/Kierownika projektu, nie mae byt p&niej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprgt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zostareez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i mdepuszczone do robét.

4. transport

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takighdkow transportu, ktdre nie wpkymiekorzystnie na
jakas¢ wykonywanych robot i wigiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu powinna zapewhjgrowadzenie rob6t zgodnie z zasadami @érymi w dokumentacii
projektowej, SST i wskazaniachzmiera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzjem umows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazelgatspetnig wymagania dotyace przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskow $isinych parametrow technicznyrodki transportu nie spetnigie tych
warunkéw mog by¢ dopuszczone przezAyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrdigestanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na biezgco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenidoakzznia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojdzdaderenu budowy.
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Wykonawca bdzie przestrzeggpraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetienie wszéikic
wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyehyw w odniesieniu do spitu, materiatéw
lub urzdzer uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robét i w sposéiigty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika
projektu o swoich dziataniach, przedstawgafopie zezwol i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postpowania, obgzenia i wydatki wynikle z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowysimyje
Wykonawca, z wyjtkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknigykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej
przez Irzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnowanas¢ norm i zbioréw przepisdw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotenkonkretne normy i przepisy, ktére spetninap
materialy, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane roboggatmbowizywat postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepisdle w warunkach kontraktu nie postanowiono inac&éprzypadku
gdy powotane normy i przepisy paistwowe lub odnoszsie do konkretnego kraju lub regionu, nadmy¢ réwniez
stosowane inne odpowiednie normy zapewoeajowny lub wyszy poziom wykonania hipowotane normy lub przepisy,
pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwamndzprzez layniera/Kierownika projektu. Ranice pomgdzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikemasz by¢ doktadnie opisane przez Wykonaw@rzediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14 Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wéctowe, budowle oraz inne pozostadioo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenigowy leda uwazane za whasrié Zamawiajcego. Wykonawca
zobowgzany jest powiadordilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowat zgodnie z jego poleceniamizéé w wyniku tych
polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wysia op&nienia w robotach, krynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z
Zamawiajcym i Wykonawe ustali wydtienie czasu wykonania robo6t iflub wysékéwoty, o ktda nalery zwigkszye cerg
kontraktova.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidyyealizacg)

Wykonawca zobowgzany jest zabezpieczy amawiagcemu, pomieszczenia biurowe, spriransport oraz inne
urzadzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-00.00.0Jp|@eze Zamawiagego”.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkosgystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczdnglo
robot, Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzeniacgegétowe informacje dotygze
proponowanegérddta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania ty@teriatow jak rownizodpowiednigwiadectwa
bada laboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegaédta nie oznacza automatyczrie wszelkie materiaty z danegadta
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgkany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrodta w sposob ggly spetniag wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wiacicieli i odngnych wtadz na pozyskanie materiatow ze
zrodet miejscowych vigczapc w tozrddta wskazane przez Zamawi@@go i jest zobowkany dostarcay
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentg@d rozpocgeiem eksploatacjirédta.

Wykonawca przedstawi zgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentacj zawieragca raporty z
bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowarrez siebie metgdvydobycia i selekcji, uwzgtiniagc aktualne
decyzje o eksploatacji, organéw administradfigtaowej i samorgowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziakéaa spetnienie wymagdalosciowych i jakgciowych materiatow
pochodzcych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydnhymateriatow, dzieawy i inne jakie okzy sie potrzebne w
zwigzku z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadktad czasowo zt} z terenu wykopdw, dokopdw i miejsc pozyskaniteneow miejscowych ¢ulg
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce ultgkvacji terenu po ukiczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopa terenie budowy lub z innych miejsc wskazamnych
dokumentach umowyeka wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktadowdpdnio do wymagaumowy lub wskaza
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie ¢rzie prowadzi zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyleajzyska na to piserpzgod; Inzyniera/Kierownika projektu.
Eksploatacjarédet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi ola@ajagcymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadagce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostaprzez Wykonawewywiezione z terenu budowy i zione w
miejscu wskazanym przezzyniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie
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Wszelkie materialy odpadoweyte do robét bdg mialy aprobat techniczg wydany przez uprawnionjednostl,
jednoznacznie okéajacy brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwérmalowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, aakaiczeniu robot ich szkodlivio zanika (np.
materiaty pylaste) magoy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymatgchnologicznych wbudowaniazéé wymagag
tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otaypgod: na wycie tych materiatéw od wiaiwych organéw
administracji pastwowe;.

Jezeli Wykonawca uyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamauoyaj

1.5.8.0chrona wiasndci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochednstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak rurggii
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich whagdgoych wigcicielami tych urgdzen potwierdzenie informacji dostarczonych
mu przez Zamawiagego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca rapevtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i ydzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowrany jest umigei¢ w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego rodzaju robot,
ktére maj by¢ wykonane w zakresie przenia instalacji i uradzen podziemnych na terenie budowy i powiadémi
Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zam&@rozpocgcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomiyiniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadeaz lgdzie z nimi
wspotpracowat dostarczg) wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapiWykonawca éxzie odpowiadaza
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkdéaaestalacji na powierzchni ziemi i wdzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezaiféapcego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabugloweszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w
sposob powodagy minimalne niedogodroi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzehiadmvy
mieszkaniowej wesiedztwie budowy, spowodowane jego dziatédinp

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bigaco informowany o wszystkich umowach zawartych golzy
Wykonawg a wigcicielami nieruchomézi i dotyczicych korzystania z whaska i drég wewntrznych. Jednale, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawigy nie kzdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglbone sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9.0graniczenie obcazen osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowasie do ustawowych ogranicaeaciskdw osi na drogach publicznych przy transporc
materiatow i wypos&enia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelleEzdne zezwolenia i uzgodnienia od
wiasciwych wiadz co do przewozu nietypowych wagowo tddwv (ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie
bedzie powiadamiat lzyniera/Kierownika projektu. kynier/Kierownik projektu mee polect, aby pojazdy nie spetnigie
tych warunkéw zostaly usute z terenu budowy. Pojazdy powaghg nadmierne obgienie osiowe nieduly dopuszczone
naswiezo ukaiczony fragment budowy w ofiie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za naprawszelkich
robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z polao@rinzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonaweglbie przestrzegaprzepisow dotyeych bezpieczistwa i higieny pracy.

W szczegolnai Wykonawca ma obowiek zadbg aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pigrgagcych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczge, socjalne oraz spitz odpowiedni odzier
dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie otazepewnienia bezpieardwa publicznego.

Uznaje s}, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymafjakreslonych powyej nie podlegajodrebnej
zaptacie i g uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca kedzie odpowiadat za ochrom robét i za wszelkie materiaty i uradzenia uzywane do rob6t od
daty rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakéczenia robét przez Irzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymamiérmo by prowadzone w
taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elememty tv zadowalajcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jali Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyieato na polecenie tgniera/Kierownika projektu
powinien rozpocgk roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie s do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowrany jest znawszystkie zarzenia wydane przez wiadze centralne i miejscoae ione
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktorg\s jakikolwiek sposob zwrzane z wykonywanymi robotami ¢dizie w pemni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowoelczas prowadzenia robot.



Przed przyapieniem do robét Wykonawca przedstaviyinierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zadem drogi i organem zajdzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpiazze
robét w okresie trwania budowy. W zatesci od potrzeb i pogpu robét projekt organizaciji ruchu powinientima biggco
aktualizowany przez WykonawicKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projelgarozacii ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczypstaluje i ledzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczaje takie jak: zapongwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapevgtiay ten sposob bezpiedzsdwo
pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgriov dzieh i w nocy tych zapdr i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgllow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne ydzenia zabezpieczage keda akceptowane przezayniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwa publicznie przed ich rozpogziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszézew miejscach i iléciach okrélonych przez layniera/Kierownika
projektu, tablic informacyjnych, ktorych &ebedzie zatwierdzona przezayniera/Kierownika projektu. Tablice
informacyjne leda utrzymywane przez Wykonagav dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podleggoodj zaptacie i przyjmujecsize jest whczony w cen kontraktovy.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawtca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresiamiawaalizacji kontraktuzdo
zakaiczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje;dhie utrzymywa tymczasowe ugtdzenia zabezpieczage, w tym:
ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz viszéhnesrodki niezlgdne do ochrony robot,
wygody spoteczrii i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogradzivyraznie oznakuje teren
budowy, w sposéb uzgodniony zymierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczongodjazdéw i maszyn pracigych przy realizacji robét,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodridmgynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwe publicznie przed ich rozpogziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszézew miejscach i iléciach okrélonych przez layniera/Kierownika
projektu, tablic informacyjnych, ktorych &ebedzie zatwierdzona przezdyniera/Kierownika projektu. Tablice
informacyjne lda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podleggod zaptacie i przyjmujegsize jest whczony w cen kontraktovy.

1.5.5.0chrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiek zna i stosowa w czasie prowadzenia robo6t wszelkie przepisy dgbgochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcabzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowd wszelkie uzasadnione kroki me¢ na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotygzych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy orgdlzie unik@& uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub débr
publicznych i innych, a wynikagych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczysiaZah innych przyczyn powstatych
W hastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymagabedzie miat szczegélny wzgl na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukoporg dojazdowych,

2) srodki ostr@nosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pytluin substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwapyaprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszexdnbiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materialy fatwopalne dig skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone przed
dostpem osob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamarem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza suzycia materiatdw wywotgicych szkodliwe promieniowanie agséniu wigkszym od
dopuszczalnego, oldlenego odpowiednimi przepisami.



1.4.38. Rozpttosé teoretyczna - odlegdé miedzy punktami podparcia @gskami), przsta mostowego.

1.4.39. Szerokéc¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtonicdzy zewrtrznymi krawedziami konstrukcji obiektu,
mierzona w linii prostopadtej do osi poghej, obejmuje catkowitszeroké¢ konstrukcyja ustroju niogcego.

1.4.40. Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroko jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblngdzajéw ruchu oraz
szeroké¢ chodnikéw mierzona wwietle poeczy mostowych z wyczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzigtaj
ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ickdiqprzedmiarem) w kolejrisi technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robot oraz inne miejsgani@nione
w kontrakcie jako tworge cz$¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zaghiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dvegja ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad knikolejowy lub inm drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.
1.4.45. Zadanie budowlane - & przedsjwzigcia budowlanego, stanoysa odebrg calds¢ konstrukcyjm lub
technologicza, zdolry do samodzielnego petienia funkcji techniczagtkowych. Zadanie me polega na wykonywaniu
robo6t zwigzanych z budow modernizagy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgivudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych rob6t, bezpieamwo wszelkich czynrigi na terenie
budowy, metody iyte przy budowie oraz za ich zgodtia dokumentagjprojektova, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrdlonym w dokumentach kontraktowych przegdVykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adistracyjnymi, lokalizagj i wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy
oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzempldwkementacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadi@a ochron przekazanych mu punktdéw pomiarowych do chwili odbi
ostatecznego rob6t. Uszkodzone lub zniszczone geakiezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiakagzt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa:tizie zawierarysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazedanym w
szczego6towych warunkach umowy, uwedgliagcym podziat na dokumentegprojektovy:
— Zamawiajicego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektows oraz projektowy dokumentag
wykonawcz (techniczg) i zostan przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawierggy spis dokumentacji projektowej, kidrWWykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;.

1.5.3.Zgodnasé rob6t z dokumentach projektowsa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkdalaumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanogvcze$¢ umowy, a wymagania oldlene w chéby jednym z nichgobowizujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumejitac

W przypadku rozbigosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obmuje kolejndé ich waznosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogdinych” @@inych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mae wykorzystywd bledéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadominzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyejwprowadzeniu odpowiednich
zmian i poprawek.

W przypadku rozbiencsici, wymiary podane na gnie g wazniejsze od wymiaréw oké®nych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matebiedis zgodne z dokumentagprojektows i SST.

Dane okréone w dokumentaciji projektowej i w SSEda uwazane za wartei docelowe, od ktorych dopuszczalne
s3 odchylenia w ramach olkilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweneéntow budowli mugavykazywa
zgodnda¢ z okrélonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczadopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nigd w petni zgodne z dokumentagjrojektowvy lub SST i wptynie to na
niezadowalajcg jakas¢ elementu budowli, to takie materialy zogtaasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pathem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastiiegcych obiektow (jezdnie,
sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronnegdeenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w dkres
trwania realizacji kontraktuzalo zakéczenia i odbioru ostatecznego robot.



1.4.16 Ksigzka obmiar6w - akceptowany przezyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowangtronami, stiacy
do wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliézeszkicow i ew. dodatkowych
zahcznikéw. Wpisy w ksjzce obmiaréw podlegapotwierdzeniu przez iyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium bacleey zaakceptowane przez Zamaygego, niezidne do
przeprowadzenia wszelkich badarob zwazanych z ocenjakosci materialow oraz robot.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robo6t, zgodne z dokumentpapjektovy i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przezjmiera/ Kierownika projektu.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzghych do przejmowania i rozktadania afzen od ruchu na podi@

gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana beedoio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstvy scieraly a podbudow, zapewniajca lepsze rozienie
napezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa sjga do wyréwnania nierowsa podbudowy lub profilu istniggej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni sttaca do przenoszenia obaén od ruchu na podie. Podbudowa nie skiada
si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnas¢podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona sklada
si¢ z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolng@zpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni
przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniemstek podiéa. Maze zawiera warstwe mrozoochrong, odg,czapcs lub
odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtownynaméen jest ochrona nawierzchni przed skutkami aaiatmrozu.

h) Warstwa odcinaca - warstwa stosowana w celu unigfivaenia przenikania cgtek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni legcej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa sitiaca do odprowadzenia wody przedaogtej se do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu

mostowego.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowanadpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodéb - zgodnéé wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamiesh przedziat
tolerancji nie zostat okémny - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlandgo rodzaju robot
budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pagenhu przeznaczony do umieszczania w nim drogigzamych
Z nig urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy raaéwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy uradzer chrongcych ludzi isrodowisko przed ugkliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - a#¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojazubw, umieszczenia wdzer organizacji i
bezpieczastwa ruchu oraz do ruchu pieszychzgha jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podtae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyaley pod nawierzchaido gkbokasci przemarzania.

1.4.28. Podiae ulepszone nawierzchni - gérna warstwa p@jitezaca bezpérednio pod nawierzchgi ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wiawego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Iayniera/Kierownika projektu - wszelkie poleceniagkazane Wykonawcy przezzimiera/Kierownika
projektu, w formie pisemnej, dotygz sposobu realizacji robét lub innych sprawgzamych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzilaca autorem dokumentacji projektowe;j.

1.4.31. Przedsiwziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowego agqzehia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geoozelygh trasy w planie i przekroju podhym) istniegcego
polczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghkni przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedrowek zwierzt dzikozyjacych lub uradzei technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - elemémtdowiska naturalnego, stan@ey utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlajdmbwek dzikich zwierat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stagosvutrudnienie w realizacji zadania budowlanegagpmgktad droga,
kolej, rurocig, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowagsé€zlokumentacii projektowej, ktéra wskazuje lokaljzacharakterystyk

i wymiary obiektu lpdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowegozeMisktada sie z petnejsciany, stupdw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skray komér.

1.4.37. Rekultywacja - roboty mage na celu uposglkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenoaruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.
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D - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikaghhicznej (SST)aswymagania ogélne dotysze wykonania i
odbioru robét drogowych.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegébtowa specyfikacja techniczna stosowangjastiokument przetargowy i kontraktowy przy zlgoa
realizacji robét wymienionych w pkt 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji ohgipwymagania ogolne, wspdlne dla robotebyaih
szczego6towymi specyfikacjami technicznymi:
d-01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wyséowych
d-01.02.01 Usugcie drzew i krzakow
d-01.02.01 Zdjcie warstwy humusu
d-01.02.04 Rozbiorka elementéw drog, ogradze
d-02.00.01 Roboty ziemne. wymagania ogdéine
d-02.01.01 Wykonanie wykopdw w gruntach nieskatisty
d-02.03.01 Wykonanie nasypow
d-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zsgczanie podi@a
d-04.02.01 Warstwy odszapce i odcinajce
d-04.04.00 Podbudowa z kruszyw. wymagania ogélne
d-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabiéinego mechanicznie
D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego
D-06.01.01 Umocnienie powierzchniowe skarp
D-07.01.01 Oznakowanie poziome
D-07.02.01 Oznakowanie pionowe
d-08.01.01 Krawzniki betonowe
d-08.02.01 Chodnik z ptyt chodnikowych betonowych
d-08.02.02 Chodnik z brukowej kostki betonowej
d-08.03.01 Betonowe obrzeechodnikowe
d-08.04.01 Wjazdy i wyjazdy z bram
d-09.01.01 Zielé drogowa

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione patej okrélenia naleéy rozumie w kazdym przypadku nagbujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nigdiscy budynkiem, stanowty caté¢ techniczno-ytkows (droga) albo
jego czs¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obislostowy, korpus ziemny,ezet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbuméty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbulb postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wrazszelkimi
urzadzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (momtawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacdonaichu pojazdéw obstugiglych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przeavidzio usugcia po jego zakiczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony piecgia organu wydaicego, wydany zgodnie z
obowizujagcymi przepisami, stanowgy urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanychzagdy do notowania zdarze
okolicznaici zachodzcych w toku wykonywania roboét, rejestrowania dokeagych odbioréw robét, przekazywania
polecé i innej korespondencji technicznej penry Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonaw¢ projektantem.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w damykontraktowych (wyznaczona przez Zamaggapo, o
ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawcapawiedzialna za nadzorowanie robét i administrogviantraktem.

1.4.9. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykorawpowaniona do kierowania robotami i do wgsbwania
w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulodiikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju iapas
dziehcymi jezdnie.
1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzohraz ze sposobem ich gokenia.

1.4.13. Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - ¢ obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzgca ustroj niogey dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub tagsz wykopu, ktdra jest ograniczona kogadrogi i skarpami rowow.
1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowynselu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.
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